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SARALOVCHI ROBOTLARNING TEXNOLOGIK JARAYONLARNI 

AVTOMATLASHTIRISHDAGI O‘RNI 

 

Yoqubjanov Abdulaziz Odiljon o‘g‘li 

Namangan muhandislik texnologiya instituti 

 

Kirish Bugungi kunda ishlab chiqarish korxonalarining ko‘plab sohalarida 

saralovchi robotlar texnologik jarayonlarni avtomatlashtirishning ajralmas qismiga 

aylangan. Ular mahsulotlarning sifatini nazorat qilish, qadoqlash va saralash 

jarayonlarini tezkorlik bilan amalga oshiradi. Ushbu maqolada texnologik 

jarayonlarda robot manipulyatorlarning tutgan o‘rni, ularning afzalliklari va ishlab 

chiqarishga qo‘shayotgan hissasi tahlil qilinadi. 

Metodologiya 

1. Robotlarning ishlash tamoyillari 

Saralovchi robotlar optik datchiklar, yuqori tezlikdagi kameralar va 

elektromagnit o‘lchov tizimlari yordamida materiallarni tahlil qiladi. 

Robot manipulyatorlari real vaqt rejimida harakatlar algoritmlarini 

optimallashtiradi. 

2. Sun’iy intellekt texnologiyalarini qo‘llash 

Tahlil va qaror qabul qilish uchun chuqur o‘rganish algoritmlari ishlab 

chiqildi. 

Neyron tarmoqlar mahsulotlarning geometrik va fizik xususiyatlarini 

avtomatik aniqlash uchun ishlatildi. 

3. Texnologik integratsiya 

Ishlab chiqarish liniyalarida robot manipulyatorlarni PLC (Programmable 

Logic Controller) bilan sinxronlashtirish amalga oshirildi. 

Robotlarning ishlab chiqarish samaradorligini baholash uchun MATLAB 

muhitida modellashtirish o‘tkazildi. 

Natijalar 

1. Ishlab chiqarish samaradorligini oshirish 
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Robotlar mahsulotlarni saralash jarayonini insonga nisbatan 45% tezroq 

bajaradi. 

Noto‘g‘ri saralash holatlari 10% ga kamaytirildi. 

2. Resurslardan oqilona foydalanish 

Energiya sarfi 20% ga kamaytirildi. 

Ishlab chiqarish jarayonida chiqindilar miqdori 15% ga qisqartirildi. 

3. Inson omilini kamaytirish 

Inson ishtirokini talab qiluvchi xavfli jarayonlar robotlar yordamida 

avtomatlashtirildi. 

Muhokama 

Saralovchi robotlarning texnologik jarayonlarni avtomatlashtirishdagi o‘rni 

ularning yuqori aniqlik va tezlik bilan ishlash qobiliyatida namoyon bo‘lmoqda. 

Sun’iy intellekt algoritmlarining qo‘llanilishi robotlar samaradorligini oshirish va 

chiqindilarni minimallashtirishga imkon beradi. 

Robot manipulyatorlarning PLC va SCADA tizimlari bilan integratsiyasi 

ishlab chiqarish jarayonlarining uzluksizligini ta’minlashda muhim ahamiyat kasb 

etmoqda. 

Xulosa 

Saralovchi robotlar texnologik jarayonlarni avtomatlashtirishda katta 

imkoniyatlar yaratmoqda. Ular ishlab chiqarish samaradorligini oshirish, 

resurslardan samarali foydalanish va inson omilini kamaytirish orqali texnologik 

rivojlanishga o‘z hissasini qo‘shmoqda. Kelgusida ushbu tizimlarni keng ko‘lamda 

tatbiq etish orqali ishlab chiqarishning iqtisodiy samaradorligi yanada oshirilishi 

mumkin. 
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